Identifier le cercle pour |, |, et «

* Un cercle se parametrise par
— position du centre C=(c,,C,) et rayon r
* Cordel, |,
¢ est situé sur la meéediatrice de la corde

* Triangle rectangle
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Trouver le centre d’un des cercles

On connait |, |, et a.
tio altitude /b h L car —d /2 tana
ratio altitude/base : — = =
On cherche c d 2tanc h
point milieul : | = Ilglz

—

vecteur de labase: b =1 —1L,

0 i o _ O 1=
c0s 90 sm9o}b{ }b

pivote de 90°: | = ]
sin90° cos90 1 0

. 1 0 -1]-
juste\la | h = b
ajuste\la longueur (2tana){l O}

O, 0 -1|-
C=1_+h=1_+( 1 ){ }b

2tana’ |1 O
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Trouver le centre d’un des cercles

On connait 1y, |, et . 5

1 d/2
On cherche C ratio altitude/base : FRETTY car = tan «
point milieu | : | = Il;IZ

vecteur de labase: b =1 —1L,

0 i ol O 11
c0s 90 sm9o}b{ }b

pivote de 90°: | = ]
sin90°  ¢co0s90 1 O

. 1 0 -1|-
juste la ] h = b
ajuste la longueur (2tana){l O}

ajouteal :c=1_+h=1_+( 1 ) 0 (I —1,)
u . = = —
) m m " “2tana’ |1 Ot 2
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Trouver le centre d’un des cercles

) 1 Jo -1]. -
C=1_+ [, —|
///////’———“\\\\\\\ " (Ztanll)_l O__(l 2)
en matlab

c = [0 -1; 1 0]*(pl-p2)./(2*tan(alpha)) + 0.5* (p2+pl);

faire attention a 'ordre des points

p; et 'orientation des matrices :
pl=[0.2 1.2]';

note: j'ai choisis p ici car l ressemble trop au chiffre
« un » en lettrage courrier new,
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Sur papier

* Compas + regle

* Probleme localisation, pour trouver centre du

cercle ,__ O
2SIN pl

d
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Sur papier

* Compas + regle

* Probleme localisation, pour trouver centre du
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Sur papier

* Compas + regle

* Probleme localisation, pour trouver centre du

cercle ,__ O
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Sur papier

* Compas + regle

* Probleme localisation, pour trouver centre du

cercle /O
2SN (o,

pl

d

centre du cercle &
p2

=t UMIVERSITE
[ a

GLO-4001/7021 Intro¥\ction a la robotique mobile 46



http://www2.ulaval.ca/accueil.html
http://www2.ulaval.ca/accueil.html

=t UMIVERSITE
[ a

Sur papier
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* Probleme
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